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(54) ЭЛЕКТРОИНСТРУМЕНТ ДЛЯ ВВЕДЕНИЯ СПИЦ В КОСТЬ

(57) Формула полезной модели
1. Электроинструмент для введения спиц в кость, характеризующийся тем, что

содержит корпус-рукоятку, трубчатуюнаправляющую с каналом для установки спицы,
механизмфиксации спицы, ударныймеханизм, механизм привода ударногомеханизма,
кнопку включениямеханизмапривода, при этом трубчатая направляющаярасположена
перпендикулярно продольной оси корпуса-рукоятки, а канал для установки спицы
проходит насквозь через ударный механизм и корпус-рукоятку, ударный механизм
содержит боек, контактирующий с цилиндрическим ударником механизма привода,
установленные с возможностью возвратно-поступательного перемещения во втулке,
которая закреплена в корпусе-рукоятке, трубчатая направляющая установлена во
втулке подвижно, механизмфиксации спицы расположен на наружном конце трубчатой
направляющей, а ее внутренний конец контактирует с бойком и через амортизатор со
втулкой, механизм привода содержит электродвигатель с редуктором, на выходном
валу которого установлен эксцентрик, соединенный с толкателем, толкатель соединен
с цилиндрическим ударником, электродвигатель установлен в корпусе-рукоятке и
соединен с источником питания, кнопка включения механизма привода установлена в
корпусе-рукоятке и соединена с цепью питания электродвигателя.

2. Электроинструмент для введения спиц в кость по п. 1, отличающийся тем, что
механизм фиксации спицы выполнен в виде цангового зажима.
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