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Перспективным как с точки зрения экономических показателей, так и относительной 
возможности безопасной добычи полезных ископаемых на ближайшую перспективу будет 
открытый способ выемки минеральных ресурсов. В работе реализована системы управления, 
сигнализации и защиты автомобильными наклонными карьерными подъемниками с частичной 
интеграцией и адаптацией устройств контроля и защиты вертикальных подъемных установок.

Ключевые слова: подъемник, добыча, карьер, горное оборудование, управление.

IMPLEMENTATION A CONTROL SYSTEM FOR VEHICLE INCLINED  
CARRIER LIFTSMINIMISING MINING EQUIPMENT

Promising both in terms of economic indicators and the relative possibility safe mining 
in the near future will be open-pit mining mineral resources. The work implemented control, 
signaling and protection systems for ANCP with partial integration and adaptation control and 
protection devices for vertical lifting installations.
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Одна из  наиболее затратных технологических операций в  добыче 
минерально-сырьевых ресурсов — ​карьерный транспорт, затраты на который 
составляют до 50 % общих затрат. Карьерный транспорт связан как с техноло-
гией добычи, так и с формой карьера. Схема и способ вскрытия месторождения 
полезных ископаемых предусматривает использование определенных видов 
транспорта. В научно-технической литературе по вопросам открытой геотех-
нологии, к основным видам карьерного транспорта относят железнодорожный, 
автомобильный и конвейерный транспорт, применяемые как самостоятельно, 
так и в различных комбинациях [1–5].

Идея использования наклонных карьерных подъемников не нова. В ряде 
работ проведен достаточно подробный обзор наклонных средств транспор-
та [1–9]. В разработке основ теории наклонных карьерных подъемников при-
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оритет принадлежит научной школе Уральского государственного горного 
университета.

В ряде работ [1, 4, 6, 8] обосновывается использование автомобильных 
наклонных карьерных подъемников (АНКП), которые имеют ряд преиму-
ществ: исключение перегрузки по-
лезного ископаемого за счет того, что 
на поверхность карьера поднимается 
загруженный автосамосвал, кото-
рый продолжает движение до места 
разгрузки; существенная экономия 
дизельного топлива и ресурса автоса-
мосвалов; уменьшение вредного вли-
яния на атмосферу в карьере. Однако 
имеется и ряд недостатков такого вида 
транспорта: ограничение по годовой 
производительности подъемника; 
техническая реализация подъемника 
вследствие применения на карьерах 
автосамосвалов большой грузоподъ-
емности, а также большая массивность 
установки (рис. 1).

Нами реализована системы управления, сигнализации и защиты АНКП 
с частичной интеграцией и адаптацией устройств контроля и защиты вер-
тикальных подъемных установок. Управление функционированием АНКП 
осуществляет оператор, находящийся за пультом управления. Предусмотрено 
управление в трех режимах: автоматическое, полуавтоматическое, ручное. 
Пульт оператора АНКП представляет собой конструкцию, на которой раз-
мещены панели с измерительными и сигнальными приборами, указателями 
положения подъемного стола на трассе, ключами и кнопками управления, 
и манипуляторами (джойстиками). Предусмотрено управление АНКП удаленно 
из кабины мобильного пункта управления.

Основной отличительной особенностью управления карьерным авто-
мобильным подъемником прежде всего является перемещение карьерного 
автосамосвала в заданную точку на поверхность, без промежуточного по-
зиционирования по трассе движения, с расположением приводной станции 
на поверхности карьера. Автосамосвал размещается на грузовой платформе, 
только после того как будет реализована функция контроля перегруза платфор-
мы. В системе реализован автоматический весовой контроль. Модуль системы 
осуществляет автоматическое взвешивание карьерного автосамосвала с грузом 
при въезде на встроенных в платформу тензометрических грузоприемных 

Рис. 1. Автомобильный карьерный 
подъемник
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устройствах и определяют общую массу. При этом погрешность измерений 
не превышает 5 %. Информация о перегрузе отображается световой и звуко-
вой ПС и передается по каналам связи на диспетчерский пункт предприятия. 
Соответственно, подъем будет невозможен.
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