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2) провести информационный поиск; 

3) создать инфологическую и даталогическую модели данных; 

4) составить информационную карту проекта РИТМ с определением репер-

ных точек; 

5) разработать модель эффективного информационного сопровождения экс-

клюзивного реабилитационного проекта. 

В перспективе модуль может быть дополнен блоком прогнозирования инди-

видуальной реабилитационной траектории ребёнка с ОВЗ. Задел проекта 4 реа-

билитационных сезона (2 года, 35 детей). Перспектива - до 10 сезонов (3 года) с 

возможностью ребрендинга и развития. Кроме того, работа идет параллельно, с 

первого цикла с вновь набираемых группами детей. Поэтому данный модуль ин-

формационной поддержки необходим для реабилитационного процесса в инте-

ресах детей с ОВЗ. 
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Специфической особенностью предприятий атомной промышленности явля-

ется необходимость проведения ряда работ в условиях воздействия радиацион-

ных полей. Одним из способов снижения дозовых нагрузок является уменьшение 

времени нахождения персонала в радиационно опасных зонах [1]. Это может 

mailto:vasutinwasdek@mail.ru


114 

 

 

 

быть достигнуто маршрутной оптимизацией работ в неоднородных радиацион-

ных полях, например методами, описанными в работе [2]. 

В ходе данной работы была создана модель помещения с неоднородными ра-

диационными полями, а также алгоритм расчета, позволяющий минимизировать 

время нахождения персонала в данном помещении во время проведения работ.  

Алгоритм разработан c использованием фреймворка Qt на языке C++. За ос-

нову взят алгоритм Эдсгера Дейкстры, предназначенный для поиска кратчайшего 

пути от начального узла графа до конечного через промежуточные узлы. 

Алгоритм Дейкстры работает следующим образом. На первой итерации вы-

бирается начальный узел, с которого начинается обход. Просматриваются все со-

седние узлы, и находится дозовая нагрузка, получаемая при перемещении между 

ними. На каждой следующей итерации выбирается тот узел графа, путь к кото-

рому сейчас максимально выгоден, а предыдущий узел помечается как посещен-

ный.  

Скорость расчета по данному алгоритму зависит от того, какая структура дан-

ных используется для выбора узла на каждой итерации обхода. В данной работе 

для хранения данных использовалась Фибоначчиева куча. 

 
Рис. 1. Пример работы алгоритма Дейкстры 

 

Радиационно-опасное помещение моделировалось следующим образом: рас-

сматриваемая зона делилась на квадратные ячейки, размер которых выбирался 

таким, чтобы с необходимой точностью сохранить геометрию помещения. Далее 

такое разбиение представлялось графом с узлами в ячейках. Затем с помощью 

алгоритма Дейкстры находились пути с минимальной получаемой дозовой 

нагрузкой между всеми узлами, необходимыми для посещения. Таким образом, 

производилось абстрагирование от геометрических параметров помещения. На 
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следующем этапе осуществлялся обход графа по этим путям с учётом получае-

мой дозы при перемещении от одного узла к другому. В результате определялся 

наиболее оптимальный маршрут. 
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Одним из основных параметров оборудования, от которых зависит безопас-

ность, надежность и бесперебойность ее работы, является эквивалентное сопро-

тивление изоляции. В процессе эксплуатации прибора, сопротивление изоляции 

может изменяться и для оперативного и непрерывного измерения необходимо 

быстродействующее устройство контроля. 

Данный макет был спроектирован для проверки работоспособности выбран-

ной методики измерения сопротивления изоляции и для оценки их точности. 

В рамках работ реализован макет и 2 алгоритма расчета измерения сопротив-

ление изоляции (через напряжение линии и защитное сопротивление). Схема ма-

кета представлена на рисунке 1: 

К разъему XS1 подключается источник постоянного напряжения, который 

питает данный макет. Показания для расчета сопротивления изоляции снимаются 


