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применялась статистика χ2. По полученным данным была построена накопитель-

ная функция. Чтобы построить плотность вероятности для статистики χ2, нако-

пительная функция была продифференцирована по методу разложения функции 

в ряд Тейлора.  

При анализе выяснилось, что художественные, научные и административные 

тексты распределились по отдельным интервалам (кластерам), связанным с ве-

личиной χ2. 
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Annotation. We study the coupled-logistic map that is used in cryptographic algorithms 

for data transmission. Different regimes and bifurcations caused by changing coupling pa-

rameters are discussed. Considering external random perturbation, we investigate new re-

gimes using the stochastic sensitivity function technique. 

 

Начиная с пионерской работы R. Mattews [1] интерес к хаотическим динами-

ческим системам как методу безопасной передаче данных не угасает [2-4]. Задача 

исследователей заключается не только в нахождении способа шифрования и де-

шифрования передаваемых данных, но и в исследовании применяемых для этого 

математических моделей. Практические приложения в криптографии на основе 

хаоса требуют, чтобы соответствующие хаотические динамические системы 

были устойчивыми по отношению к параметрам системы, т.е. хаотическое пове-

дение системы не менялось при малейшем изменении параметра.  

В данной работе рассматривается система связанных логистических осцил-

ляторов, подверженная внешнему случайному воздействию 
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Целью исследования является сравнительный анализ бифуркаций и возника-

ющих динамических режимов детерминированной системы для двух выбранных 

режимов базового логистического уравнения (задаваемых параметром ) в зави-

симости от способов изменения параметров связи (d1 и d2). Изучается механизм 

перехода к хаосу и выделяются параметрические зоны хаотического поведения. 

На рисунке представлены карты динамических режимов для двух выбранных 

случаев ( = 0).  

В случае, когда на систему действует внешний шум (  0), используя метод 

функции стохастической чувствительности [6] и показатель Ляпунова, изучаются 

изменения и возникновения новых режимов.   

Рис. 1. Карты динамических режимов. 
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