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фическое приложение с поддержкой средств Windows. Результатом расчета явля-

ется отчет в виде документа MS Office, отформатированный в соответствии с 

требованиями экспертной организации. 

Программа предусматривает выполнение расчета двух больших групп 

устройств: сосуды и аппараты, стационарные котлы и трубопроводы пара и горя-

чей воды. Программа осуществляет запрос всех необходимых параметров, затем 

формирует итоговый отчет, в котором приводится остаточный срок службы 

устройства. 

В дальнейшем, по результатам расчета остаточного ресурса, эксперт соответ-

ствующей области аттестации формирует заключение, с указанием срока воз-

можной безопасной эксплуатации. 
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Учитывая специфику работы [1] системы измерения параметров вектора 

ветра на стоянке и взлетно-посадочных режимах одновинтового вертолета, свя-

занной с влиянием индуктивного потока вихревой колонны несущего винта на 

воспринимаемую первичную аэрометрическую информацию, предложено [2] 

построить ее на основе неподвижного, пространственно распределенного (ком-

бинированного) аэрометрического приемника с использованием дополнительной 

информации о положении вектора скорости результирующего воздушного потока 

вихревой колонны несущего винта. 

Тогда при маневрировании по земле и на взлетно-посадочных (полетных) ре-

жимах, за меру величин составляющих вектора скорости ветра W  и вектора ис-

тинной воздушной скорости 
в

V  вертолета принимается угловое положение воз-

душного потока вихревой колонны относительно оси симметрии аэрометриче-

ского приемника [2]. 

На стояночном режиме величина W и угол направления   , а следовательно, 

продольная 
x

W   и боковая 
z

W   составляющие вектора скорости ветра W  , а также 

статическое давление 
0H

P  определяются по давлениям 
i

P  и 
ст.д

P , воспринимаемым 

посредством трубок полного давления и кольцевого приемника дросселированного 

статического давления с использованием выражения вида [3] 
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духа на уровне высоты стоянки Н0; 
00

,
HH

TP  – статическое давление и абсолютная 

температура на высоте стоянки Н0; Р0=760 мм.рт.ст = 101325 Па; Т0=288,15К – ста-

тическое давление и абсолютная температура на нулевой высоте стандартной атмо-

сферы.  

Угловая координата ψ вектора скорости ветра W  относительно продольной 

оси вертолета определяется выражением [3] ψ=ψmi±(Θmax-Θx)t0, где ψmi – первое 

приближение угловой координаты направления вектора скорости ветра W в соот-

ветствии с соотношением ψmi = i
n

360
 (где n – количество расположенных под 

одинаковым углом трубок полного давления; i – номер трубки полного давления, 

в которой давление Pi  наибольшее); Θmax и Θx – угловые координаты сплайн 

функции [3], аппроксимирующей угловые характеристики трубок полного давле-

ния, t0= 
n

360
 – шаг введенной системы координат.  

Параметры вектора ветра и вектора истинной воздушной скорости вертолета 

при рулении и маневрировании по земной поверхности и на взлетно-посадочных 

режимах вычисляются в соответствии с уравнениями приведенными в работах 

[2, 3]. 
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Предлагаемая система измерения параметров вектора ветра позволяет ре-

шить задачу информационного обеспечения экипажа вертолета на стоянке, при 

маневрировании по земной поверхности, на взлетно-посадочных режимах. Ис-

пользование бортовой системы позволит повысить безопасность эксплуатации 

одновинтовых вертолетов различного класса и назначения.  
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Полеты вертолетов происходят в приземном слое атмосферы и безопасность 

их эксплуатации определяется как надежностью конструкции планера, работы 

силовой установки, агрегатов и систем, так и нарушением эксплуатационных ре-

жимов вследствие воздействия опасных внешних возмущений [1].  
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