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что жесткость клети составляет 2224,15  кН/мм и недостаточна для станов тон-

колистовой холодной прокатки [1]. 
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The contact angle is an important parameter of determining the adhesive properties of 

materials. it is the main parameter of a hydrophobic surfaces. We proposed a hardware-soft-

ware complex, it allows measurements by various automatic methods. It also has a tempera-

ture control system. 

 

Контактный угол является важной количественной характеристикой процесса 

смачивания [1]. Краевой угол смачивания определяет атомные и молекулярные 

взаимодействия между различными фазами вещества. Также краевой угол сма-

чивания позволяет оценить степень гидрофобности либо гидрофильности по-

верхности материалов, а получение супергидрофобных материалов является пер-

спективной областью исследований [2].  

Для определения краевого угла смачивания применяется ряд методов. Метод 

лежащей капли - это статический метод определения угла смачивания капли по 

фотографии на неподвижной твёрдой поверхности. Метод прижатой капли пред-

полагает определение краевого угла смачивания при прижатии капли капилляром 

[3].    

Существующие измерительные комплексы для определения угла смачивания 

и других параметров жидкостей и поверхностей обладают рядом существенных 

недостатков, к которым относятся высокая стоимость, сложность настройки и 

технического обслуживания, малый диапазон регулирования температур, отсут-

ствие локализованного программного обеспечения.  

Разрабатываемый комплекс предназначен для определения характеристик 

смачивания различными методами. Аппаратная часть комплекса состоит из 
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платформы с регулируемым углом наклона, на которую с помощью системы по-

дачи жидкости (рисунок) наносится капля.   

 

 
Рис. 1. Модуль системы подачи жидкости 

 

Позиционирование места нанесения жидкости осуществляется за счёт пере-

мещения системы подачи жидкости и отслеживается как визуально с помощью 

вспомогательной камеры, так и программно. Основная макро-камера позволяет 

получать изображения капли или её проекции от источника света регулируемой 

яркости в высоком разрешении. Платформа имеет функцию изменения темпера-

туры в достаточно широком диапазоне и её поддержания. Конструктивные эле-

менты комплекса созданы с помощью FDM технологий.  

Программное управление функциями установки осуществляется с помощью 

микроконтроллеров, датчиков, камер и сервоприводов. Программная часть пред-

ставляет собой многофункциональный пользовательский интерфейс с возможно-

стью выбора ручного или автоматического режима проведения измерения.  

Разрабатываемая установка обладает рядом особенностей: позволяет рабо-

тать в автоматическом и ручном режимах, определять параметры смачивания 

жидкости и поверхности, использовать различные методы определения угла сма-

чивания, имеет функцию позиционирования и визуального наблюдения нанесе-

ния капли, обладает возможностью терморегулирования и поддержания темпе-

ратуры. Конструкция данного комплекса позволяет производить дальнейшую мо-

дификацию как программной, так и аппаратной частей.  

Установка позволяет экспериментатору быстро и качественно, используя раз-

личные методы, определять поверхностные свойства веществ. 
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To solve the problems of determining the activity or concentration of oxygen ions and 

establishing the necessary values of oxygen content in gas mixtures, a gas complex based on 

an oxygen pump was developed and tested. 

 

В настоящее время в рамках проекта Прорыв ведутся работы по переработке 

нитридного отработавшего ядерного топлива, включающие в себя ряд техноло-

гических процессов, осуществляемых в расплавах на основе LiCl. В ходе данных 

процессов из окружающей среды поступает кислород, взаимодействующий с ре-

агентами и целевыми веществами [1]. Следовательно, необходим метод или 

устройство определения активности или концентрации ионов кислорода и зада-

ния необходимых значений содержания кислорода в газовых смесях. Для реше-

ния данных задач был разработан и опробован газовый комплекс, в основе кото-

рого находится кислородный насос.  

Электрохимический комплекс вместе с боксом представляет собой замкну-

тую газовую систему, состоящую из следующих элементов, последовательно со-

единенных трубками (порядок перечисления элементов в тексте совпадает с по-

рядком их расположения в установке по ходу движения газа): герметичный пер-

чаточный бокс (1) объемом 0,4 м3; кислородный сенсор (2), измеряющий содер-

жание кислорода на выходе из бокса; циркуляционный насос (3); осушитель (4); 

регулятор расхода газа (5); кислородный насос (6); кислородный сенсор (7), из-

меряющий содержание кислорода после откачки кислорода из газовой смеси (пе-

ред подачей смеси обратно в бокс).  
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